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Robotjaror biztonsagi személyzet helyett? Ez
lehet a jovo

Autondém foldi robot, amely 6ndlléan jarérozik, gyanus targyakat vizsgal, haromdimenzids képeket
készit, és akar dronokkal egylttmdkddve is dolgozik - mindez nem sci-fi, hanem a Husky nevl
kutatdsi platform, amit a HUN-REN SZTAKI-ban a Rendszer és Iranyitaselméleti Kutatélaboratérium
vezetésével (SCL) fejlesztenek.

A Husky négykerekd jarmuplatform, amelyet kifejezetten autondm navigacids és kdrnyezetérzékelési
kutatdsokra hasznalnak. A Husky tehat tébbféle guruld robot kdzos alapja, tudasa pedig attdl flgg,
hogy milyen képességekkel vértezik fel a kutaték: a SZTAKI SCL jarmUive példaul képes elére kijeldlt
Utvonalakat dnalléan bejarni, akadalyokat felismerni és kikerdini, valamint adott célpontokat - példaul
gyanus targyakat - biztonsagosan koérbejarni és digitalisan feltérképezni.

Az, hogy mire képes a Husky, elsésorban azon mulik, hogy milyen szenzorokat épitenek ra: a SZTAKI
SCL kutatéi példaul kamerakkal, 2D és 3D LiDAR szenzorokkal, valamint miholdas
helymeghatdrozassal is felszerelték. Ezek segitségével a Husky a vizsgalt terlletrdl vagy targyrol
nagy pontossagu 3D modelleket tud késziteni, és akar 2-3 hektaros terileteket is képes feltérképezni.

Robotjaror a telepen

Az autondm képességekkel felvértezett jarmi egyik legigéretesebb alkalmazasi terllete az
objektumvédelem. A SZTAKI SCL rendszere képes észlelni, ha megvaltozik a kérnyezet: példaul
eltlinik egy eszkoz, atvagnak egy keritést, vagy éppen valamilyen Uj, szokatlan targy jelenik meg a
kdrnyezetben.

.Ez azt jelenti, hogy akar egy teljes raktartelepen tavfelligyelettel is detektalhatd
barmilyen valtozas - azaz automatizalhatd az objektumvédelmi feladatok egy része,
hiszen emberi beavatkozdsra csak probléma esetén van sziikség” - mondta Bauer Péter,
a projekt vezetdje, a HUN-REN SZTAKI Rendszer- és Iranyitaselméleti Kutatélaboratérium
tudomanyos fémunkatarsa.

Ha a Husky a jarérézés soran szokatlan targyat talal, megall, és azt kérbejarva haromdimenzids
felmérést készit, amit aztan a biztonsagi kdzpontban elemezhet tovabb az erre kijeldlt személy, vagy
akar szoftver. Természetesen ez nem csak az objektumvédelem teriletén lehet hasznos: a
rendszerrel barmilyen gyanus targy kockazatmentesen, azaz a jar6rok, vagy adott esetben a tlzoltok,
renddrok testi épségének veszélyeztetése nélkil felmérhetd. A platformra akar gaz- vagy vegyi
szenzorok is felszerelhetdk, ami tovabbi felhasznalasi lehet6ségeket nyit meg, példaul a
katasztréfavédelem teriletén.

Biztonsagi 6rok a foldon és az égben

A Husky-val folytatott kutatasok masik fontos irdnya az Ugynevezett kooperativ térképezés. llyenkor
egy légi eszkoz - példaul egy drén - 1égi perspektivabdl, mig a Husky a foldrél vizsgalja ugyanazt a
terlletet, a begydjtott adatok pedig egy ko6z0s rendszerbe futnak be. A féldi jarmU pont azokat a
tulajdonsagokat képes rogziteni, amelyek fellilnézetbdl nem lathaték, példaul a tereptargyak vagy a
novényzet magassagat, kiterjedését. A két jarm( GPS koordinata-rendszer alapjan, elére megadott
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utvonalon kozlekedik, egyuttmikodésik pedig felhGalapu rendszereken keresztll torténik.

.A kooperativ térképezés révén hamarosan akar komplett objektumvédelmi flottak is
kialakithatok lesznek, amelyekben tobb autondm jarmd ugyanabban a rendszerben,
0sszehangoltan dolgozik. Ez lehet a jovében az un. robotflottamenedzsment-szolgaltatas:
egy kooperativ objektumvédelmi rendszer, amiben folyamatos adat- és feladatmegosztas
zajlik a robotok kozott” - tette hozza Szabd Péter, a HUN-REN SZTAKI Rendszer- és
Iranyitaselméleti Kutatélaboratérium fejleszté munkatarsa.

Bar magat a Husky jarm(vet, azaz a hardvert nem itthon fejlesztették, a rendszer teljes integracidjat,
azaz a tapellatast, a szenzorok kozotti kooperaciot, az adatgyjtési metddusokat és az autondém
navigaciot is a magyar laboratérium dolgozta ki. A rendszer az objektumvédelem mellett foldmérési
feladatokra, épitkezéseken, mezdgazdasagi mérésekhez, de akar romba délt terlileteken sebesiiltek
felderitésére is hasznalhaté lehet. Ezen tdl alkalmas példaul illegalis szemétlerakodk feltérképezésére
is: a levegdbdl drénnal azonositott hulladékot a foldi robot képes korbejarni, és becslést adni az
elszallitashoz szlikséges kapacitasrol.

A jarmu jelenleg 6lomsavas akkumulatorral mikaodik, egy toltéssel 4-5 orat bir, sebessége egy
gyalogos jarérhdz hasonléan 1 m/s, terhelhet6sége pedig eléri a 70 kilogrammot. A kutaték mar
dolgoznak egy hidrogén lizemanyagcellas valtozaton is, amely jelentésen megndvelheti az lizemidét.
Bar a Husky egyeldre elsésorban kisérleti platform, a kutatdk szerint a technolégia a jévében fontos
szerepet kaphat az ipari terlletek 6rzésében, az épitkezések védelmében, a mez6gazdasagban és
akar a katasztréfavédelemben is.

A Husky mUkodés kdzben is megtekinthet6 ezen a videdn: https://flic.kr/p/2rTNCD]
A videé szabadon felhasznalhato a forras (HUN-REN SZTAKI SCL) megjeldlésével.
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