HUN-REN SZTAKI

Magyar kutatoi sikereket mutat be a
Discovery

Az dnvezetd autdk és dréonok vildgaba kalauzolja a néz6ket a nemzetkdzi ismeretterjeszté csatorna, a
Discovery egyik sikersorozata, a Made In Gyetvan Csabdaval, amely ezlttal a HUN-REN SZTAKI
Rendszer- és Iranyitaselméleti Kutatdlaboratériumaba (SZTAKI SCL) Iatogatott el. A december 28-an
19 érakor adasba kertld epizodbdl megismerhetjik a kdzponti vezérlés nélkdli, teljesen autondm
csomagszallité drénokat, és kiderll az is, le tudja-e gydzni Gyetvan Csaba a modellautét, melynek
irdnyité algoritmusa haromezer 6rat tanult.

Az epizdd bemutatja a labor altal fejlesztett rendszert, amely képes elére megtervezni a drénok 6nallé
repllését, és reagalni a varatlan helyzetekre. A drén dnalléan felveszi a csomagot a mozg6 jarmdrdl,
majd centiméteres pontossaggal egy masik, szintén mozg6 jarmure kézbesiti. Ehhez minddssze a
jarmuvek kezd6 és végpozicidjat kapja meg, ezen felll minden mast a SZTAKI SCL altal fejlesztett
algoritmus szamol ki és iranyit. Emberi vezérlés nélkiil, teljesen autonom dronnal erre a
miiveletre jelenleg az egész vilagon csak a magyar laboratériumban képesek a
szakemberek.

Lathatjuk azt is, hogyan biztositja ugyanez a rendszer egyszerre huisz - részben virtualis - drén
repulését. A dronok feladata Ugy eljutni célpontjukhoz, hogy Utvonaluk megtervezéséhez és
optimalizalasahoz nem egy kdzponti rendszer utasitasait, hanem a tobbi drén palyaadatait hasznaljak
fel. Nemcsak azt tudjak, hogy az adott pillanatban hol van az akadaly, hanem azt is felmérik, hogyan
mozoghat az a jovében, és megfeleld biztonsagi tavolsagok betartasaval ehhez igazitjak sajat
mozgasukat.

Ugyanitt fejlesztik és tesztelik azokat a mesterséges intelligencia alapu vezérl6 algoritmusokat is,
amelyek kozuton teszik lehetévé az autondm jarmivek szamara, hogy komplex kérnyezetekben is
jobban tudjanak el6re jelezni, reagalni és tanulni. Olyan helyzeteket szimuldlnak és modelleznek,
amelyek tul veszélyesek vagy egyenesen kivitelezhetetlenek a val6 életben torténd teszteléshez.

A laborban az elméletben és szamitdégépes szimulacidk sordn mar bizonyitott modelleket a virtualis,
illetve kiterjesztett valésag (VR, AR) és a kevert valdsag (MR) alkalmazasaval teszik probara. A
szakemberek létrehozhatnak virtudlisan a parkold busz mogul Uttestre 1épd gyereket, hirtelen
mandverezd kerékparost vagy akar kiszamithatatlan idéjarasi viszonyokat is - és ezek a valds
jarmuivekkel 1épnek interakcioba. A digitalis elemek éppugy viselkednek, mint a vald vilag
veszélyforrasai, lehetévé téve a mérnokok szamara, hogy az autoném rendszer reakcidit biztonsadgos,
megismételhetd és koltséghatékony mddon vizsgaljak. A Discovery sorozatabdl megismerhetjik,
hogyan mukodik ennek tesztelése az eredeti autdk kicsinyitett valtozataval a laboratériumban, illetve
kés6bb valodi méretl autdkkal a tesztpalyan.

A december 28-i epizddban Gyetvan Csaba versenyre kel egy olyan modellautéval is, amely nem
elére megirt irdnyité algoritmussal mikodik, hanem megerdsitéses tanulassal. Az autd - azaz az
algoritmus - lényegében sajat magat képezte ki: koriilbelill haromezer drat vezetett egy
szimulatorban. A meger0sitéses tanulas egyfajta idomitas: az algoritmus virtualis ,jutalmat” kapott,
ha hatékonyan és biztonsagosan vezette az autét, és ,blintetést”, ha hibazott. Vajon ember vagy gép
kerQl ki gy6ztesen a versenybdl?

Az epizdd elbzetese itt tekinthetd meg:

https://youtube.com/shorts/tcfNe6ITGIM



https://youtube.com/shorts/tcfNe6ITGIM

https://www.facebook.com/share/v/1Gt6AoQXjo

Sajtékapcsolat:

e Laza Balint, kommunikéacids vezet6
e +3612796114
e laza.balint@sztaki.hun-ren.hu
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