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Biztonsagos dronforgalom a jovo
okosvarosaiban

Az elsé rajrepiild drénflotta Iétrehozasa utan most 6nvezetd drénok nagy Iétszamu stirl forgalmat
mutattak be a vildgon elséként az ELTE kutatdi. A lenylig6z6 Uj rendszer képességei [ényegesen
feltilmuljak az emberi pilétakkal valaha is megvaldsithaté szintet.

Az ELTE Bioldgiai Fizika Tanszék munkatarsai 2009 6ta foglalkoznak csoportos robotikaval, rajban
replld dronokkal, 6k alkottak meg 2014-ben a vilag elsd, legalabb tiz egyedbdl allé 6nalldan repuld
kvadrokopter flottajat. A kutatécsoport munkaja most Uj mérfoldkéhoz érkezett, ezuttal szaz drdn sr(
onvezetd forgalmat publikdltdk a Swarm Intelligence folydiratban.

De miben is kilonbozik egymastol a rajban repllés és az onvezetd dronforgalom? Rajrepulés esetén
az egyedek célja a tokéletesen szinkronizalt, dsszehangolt kzds mozgas. Egy forgalmi szituacidéban
azonban a drénoknak egyéni Utvonalaik és céljaik lehetnek, és ezek konfliktust okozhatnak. Ez
kGlondsen igaz akkor, ha a kdzlekedés nem kijeldlt utakon zajlik, hanem szabad térben, példaul egy
téren tetszéleges iranyban athaladd gyalogosok esetében, vagy drénok mozgasa soran fenn a szabad
égen.

Az ELTE kutatdi ugy oldottak meg a problémat, hogy egy specialis, elére gondolkodd és minden
pillanatban frissiilo utvonaltervezot otvoztek a hagyomanyos bioinspiralt rajrepiilési
modellek kdlcsonhatasaival.

igy az 6nvezetd robotok egyrészt optimalisan keriilik el a legtobb kdzlekedési konfliktust, masrészt a
mégis fennmaraddkat a szomszédaikkal kozvetlenll egyeztetve biztonsagosan tudjak kezelni.

A teljesen dnszervez0do, tehat kézponti iranyitas nélkili modell hatékonysagat a kutatok el6szor
szimulacidban tesztelték. Ennek soran akar 5000 drén folyamatos nagy sebességl véletlen forgalmat
is be tudtak mutatni két dimenzidban, egyforma vagy kilénb6zé sebességli és/vagy prioritasu
egyedekkel, s6t réteges haromdimenzids eseteket is leképeztek a jovébeli okosvarosok, illetve
decentralizalt replilésiranyitasi elképzelések sirl drénforgalmi helyzetének hatékony megoldasat
illusztralva.

Ezutdn a modellt a Bioldgiai-Fizikai Tanszéken alapitott - a nagykdzénség szamara a hazai dronshow-
kkal is hirnevet szerz6 - CollMot Kft. szaz tagl drdénrajara programoztak, és az 6nszervez6do
drénforgalmat élében is bemutattak.

A megoldasra épitve az automatizalt drénrajos munkavégzés (j fazisa kezdédhez az alkalmazasok
széles skdldjan a csoportos permetezéstdl kezdve a drénos aruszdllitdson at a védelmi ipari
alkalmazasokig. Mindezeket a célokat a CollMot Kft. képviseli az ELTE-vel egylttmUkodve, a
tudomanyos eredmények ipari innovacidba torténd folyamatos atiltetésével, amiért 2021-ben a céget
is alapitd kutatdk az ELTE Innovativ Kutatéja dijat is elnyerték.
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