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Idén még nehezebb feladvanyok vartak a
RobonAUT versenyzoit

Kaldzrobottal és arvizzel is megkiizdéttek a miegyetemi mérndkhallgaték autoném, 6nm(ikodo
jarmUvei az idei RobonAUT dontében.

Ismét RobonAUT rajongdkkal telt meg a , Q" épulet auldja: 2024. februar 10-én (szombaton) immaron
15. alkalommal rendezték meg az autoném robotjarmivek versenyének dontojét.

A rendezvényt Tevesz Gabor fészervezd, a RobonAUT egyik alapitdja, valamint a BME
Villamosmérnoki és Informatikai Kar (BME VIK) Automatizalasi és Alkalmazott Informatikai Tanszék
cimzetes egyetemi tanara nyitotta meg. A versenyz6 csapatokat és a megmérettetés érdeklddait
koszontve elmondta, hogy masfél évtizeddel ezelétt fiatal kollégaival egy olyan kihivast hivtak életre,
amelyben az akkor indult villamosmérnok mesterképzés hallgatéi a gyakorlatban is megmutathatjak,
mit tanultak az egyetemen. ,Az elmult 15 évben rengeteg valtozason és fejlédésen ment at a
RobonAUT, ahogyan a verseny soran alkalmazott technolégiak is rohnamléptékben fejlédtek. Ma mar a
hallgatoknak sincs olyan 'kdnnyU’ dolguk, mint az elsé versenyzéknek, a feladatok joval
komplexebbek, nehezebbek az el6z8 évek feladvanyainal” - fogalmazott Tevesz Gabor. Megnyitdja
zarasaként kdszontotte azokat a vallalatokat és képviseldiket is, akik mar évek dta vagy akar Uj
szponzorként tdmogatjdk a versenyt, nem mellesleg sziikséglk van arra a szakembertudasra,
amellyel a karon végzd, illetve a versenyen indulé mérndkhallgaték rendelkeznek.

A 2024-es dontdre 9 csapat kvalifikalta magat: 6 junior és 3 senior formacié mérk6zott meg
egymassal a kilonb6zd futamokban, ahol 6sszesen 110 pontot szerezhettek a hallgaték. A versenyz6k
kozel fél évet dolgoztak az autondm robotjarmd megtervezésén és megalkotasan. Megérte a
befektetett munka, ugyanis a kvalifikacié soran 6sszegydjtott pontok is szamitottak: 6sszesen 10
pontot lehetett szerezni a felkészllés alatt nyujtott teljesitménybdl. A szurkolok is segithették
kedvenceiket: a kozdnségdijasoknak max. 10 pont jart a kilcsinért.

A dont6ben idén is gyorsasagi és Ugyességi kategoriaban kellett helyt allniuk az énalléan mdkodo
(autoném) jarmUveknek. A csapatok minddssze egy percet kaptak arra, hogy el6készitsék
versenyautdikat a két, egymas utan kdvetkez6 futamra.

A Q" épllet auldjaban felallitott igyességi palya Uthaldzatat (labirintust) elére ismertették a
versenyzoOkkel. A robotautdkat egy radiés startkapu segitségével inditottdk Utjukra. Az autéknak a
palya csomdépontjai mentén talalhatd kapukat (6sszesen 17 db) kellett felfedeznilik és a lehet6
leggyorsabban bejarniuk a labirintust. A feladvanyt tébb ,akadalyozd” is nehezitette: ki kellett kerdini
a palyan lassu, am folyamatos mozgasban lévd kaldzrobotot. Ha a kalézrobot mar athaladt egy kapu
alatt, akkor csokkent az adott kapu érintéséért jaré pontszam is (2 pont/kapu). A kalézrobot
mindenkori pozicidjat a szervezdk radidjelekkel sugaroztak.

Tovabbi nehézség volt, hogy a futam egy adott pillanataban ,arviz” 6ntétte el a palyat, ami blokkolta
a kapukat, vagyis azok érintéséért ideiglenesen nem jart pont, ilyenkor a kalézrobot is egyhelyben
allt. Az ,arvizet” egy képzeletbeli zsilip, vagyis egy libikdka segitségével lehetett semlegesiteni: a
robotautoknak fel kellett mennilik a rampan, majd atbillenteni a libikokat. Ezzel megszlint az ,arviz”,
elindult a kalézhajd, és a kapu érintéséért Ujbdl jart a megérdemelt jutalompont. A tovabbi
mandvereket is értékelték a szervezdk: a libikokan vald sikeres egyensulyozasért 10 pontot, a
savvaltasért 6 pontot adtak. Ha a csapattagoknak be kellett avatkozniuk a versenybe, azért viszont
alkalmanként 5-5 pont levonasa jart. Az igyességi kort a rendezdék akkor tekintették teljesitettnek, ha
elfogytak az érintendd kapuk vagy lejart az 5 perces iddkeret.


https://robonaut.aut.bme.hu/

Budapesti Miiszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem

A gyorsasagi palyan a legjobb koridd elérése a volt a cél: maximum 6 kort tehettek meg az autok,
amelyek kozil a leggyorsabb szamitott az értékelésnél. A robotauték egy 6nmagaba zar6édé
vezetdvonalat dnalldan kovettek, és itt is szamolniuk kellett a gyorsulast hatraltaté palyaszereplékkel.
Egyutt mozogtak az Un. ,safety carral”, amelyet meg kellett eldzni, kikerlIni a minél gyorsabb
koridére torekvd versenyautoknak. A safety car kovetéséért 6 pont, kétszeri megel&zéséért 6sszesen
10 pont jart. A palya nyomvonalat és a gyorsitasra kivald lehet6séget add egyenes szakaszok helyét a
hallgaték a dontd el6tti napokban megismerhették. A kiilsé segitséget itt is blintették: alkalmanként 2
pont levonas jart az emberi beavatkozasért.

A megmérettetésre vallalkoz6 fiataloknak minden évben komplex, tobb miszaki, mérndki teriletet is
érint6 tudasrol kell tanudbizonysagot tennilk. Ismernilk kell a mikrokontrollerek, a szenzorok vagy az
aramkorok viladgat, sziikséglk van iranyitastechnikai, automatizalasi és programozasi ismeretekre is.
A verseny révén (is) szert tehetnek olyan elméleti és gyakorlati tudasra, amelynek forintra valthaté
hasznat vehetik majd az allaskeresés soran olyan vallalatoknal is, amelyek autondm jarmdvek
fejlesztésével vagy robotikaval foglalkoznak.

Az elkdvetkezendd évek technoldgiai forradalmanak egyik fontos sarokpontja egyebek mellett az
onmUkodo robotjarmdlvekben rejlé lehetdségek kiaknazasa. A kutatdk progndzisa szerint az
egészségligy, a jarmuipar és a logisztika utan a mindennapokban is altaldnosséa valhat az emberi
beavatkozast nem igényld gépezetek megjelenése. E dinamikusan fejléd6 tudomanyteriletet a hazai
fels6oktatasi intézmények kozil elséként helyezi kozéppontba a BME, amely évek 6ta tudatosan
nyomon koveti a robotika Ujitasait, ami a miegyetemi mérnokképzésen gyakorlati ismeretek
formajaban is megjelenik.

A kozvetités teljes terjedelmében visszanézhetd a rendezvény honlapjan, az esemény érdekes
szemelvényeibdl a videdk menlipont alatt lathaté valogatas.

A RobonAUT 2024 hallgatdéi mérnokverseny eredményei

ey

e Junior 1. helyezett: AUTofRange (Kazup Daniel, Kovacs Tamas Barnabas, Petrétei Tamas Jézsef
- MSc mechatronikai mérndk)

e Junior 2. helyezett: Safety Third (Csermak Adam Barna, Horvath Maté, Kis Mihaly Bence - MSc
villamosmérnok)

* Junior 3. helyezett: WorkAUT (Fent Istvén, Garad Agoston, Vepperi Virdg - MSc
villamosmérnok)

Az dsszesitett 1. helyezést szintén a junior kategdria gy6ztese, az AUTofRange csapat szerezte meg,
dijuk egy Lamborghini éiményvezetés lett.

A legtobb k6zonségszavazatot a Safety Third csapat kapta.

Az eseményrdl késziilt fotédk a SPOT Fotokor honlapjan is elérhetdk.

BME VIK RobonAUT megrendezésének étlete eredetileg Tevesz Gabor cimzetes egyetemi tanar és
doktoranduszokbdl allé csapatanak eqgyik taldlkozéjan vetédott fel 2009-ben. Az alapgondolatot

az Eurobot nemzetkdzi robotikai verseny adta, de kapcsolddik a karon mesterképzésben

tanuldk ,Robotirdnyitas rendszertechnikaja” cimd tantargyahoz is. A megmérettetéssel az egyetem
célja a hallgatok gyakorlati ismereteinek bévitése mellett a vallalati szektor képviselbivel vald
kapcsolatteremtés is. A kurzus elvégzésére évrdl évre javarészt villamosmérnok, mérnokinformatikus
és mechatronikai mérnék szakos hallgatdk vallalkoznak, akik 3 f6s csapatokban alkotnak egy fél éven
at kézésen dolgozé formacidt.



https://www.youtube.com/watch?v=9rgkkjHFQrA
http://robonaut.aut.bme.hu/videok/
https://spot.sch.bme.hu/photo/2024/20240210_robonaut/
https://robonaut.aut.bme.hu/
https://www.eurobot.org/
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A kihivas lényege, hogy a versengd csapatoknak ugy kell atalakitaniuk egy modellautdt, hogy az
képes legyen emberi beavatkozas nélkdil, a lehetd legrévidebb idé alatt teljesiteni egy ligyességi
akadalypalyat és egy gyorsasagi versenyfutamot. A feladatok részletes leirdsa megtalalhatd a
verseny honlapjan.

A kezdetek dta kozel 200 hallgatdi csapat (3 f6s) vett részt a versengésben, tobben koziiliik mara mar
a szakmai megmérettetést tamogaté vallalatok munkatarsai, fejlesztoi lettek.
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