Széchenyi Istvan Egyetem

Mesterséges intelligenciat alkalmaz a
Széchenyi Istvan Egyetemen fejlesztett
mezogazdasagi robot

Mintaoltalom mindsitésben részesiilt nemrégiben az a mesterséges intelligenciaval ellatott kisméret
robot, amelyet a Széchenyi Istvan Egyetem Albert Kazmér Mosonmagyardvari Karanak
kutatdcsoportja fejlesztett. Az autondm irdnyitasu eszkdz képes kdrnyezetének kilonbozé
paramétereit felismerni, és az 6sszegy(jtott adatokkal felhéalapu tarolast végez. Az egyedilallé
készilék piaci igényt szolgal ki, és célja tobbek kozott a preciziés ndvénytermesztés fejlesztése.

A Széchenyi-egyetem Albert Kazmér Mosonmagyardévari Kar Bioldgiai Rendszerek és Precizids
Technoldgiai Tanszékének kutatasi eredményeként jott 1étre az a szantéfoldi adatgydijté robot, ami
mesterséges intelligencia segitségével képes sokféle feladat ellatasara.

A ma mar mintaoltalommal biré eszkdz egy tavol-keleti robotplatform tovabbfejlesztéseként sziiletett
meg. Ennek soran a késziiléket nagyobb kapacitasu hardverrel és szoftverrel lattak el, valamint olyan
specialis szenzoros egységekkel szerelték fel, melyek lehetdvé teszik, hogy kdrnyezetének kilonb6zé
paramétereit - példaul a kdrnyezeti levegé hdmérsékletét, a paratartalmat - meghatarozza. Ezen feldl
kiegészitették napsugarzas mérésére alkalmas szenzorral, illetve egy talajszondaval is, amelynek
segitségével informacidkat gyjt tobbek kozt a talaj pH-értékérdl, vezetbképességérdl és
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beilleszthetbk a preciziés mezdgazdasagi technoldgiaba.

A robotot kameraval is felruhaztuk, ami tdjékoztatja a kezeldjét a helyzetérdl, illetve
mesterséges intelligencia segitségével képes elemezni a begydjtott képeket és
osztalyozza is azokat. A kisérleti terlileten a paradicsom részeit tudtuk detektalni: az
eszkoz észlelte a levélzet elvaltozasait, termésszamlalast és termésbecslést végzett. Ezen
felll egy Iézeres tavolsagmérd modullal is ellattuk, amit a navigacioban alkalmazunk,
ezaltal képes 6nmaga vezérlésére, tud tajékozoédni az adott ndvény sorai kdzott, és
Utvonalat tervez” - hangsulyozta dr. Ambrus Balint adjunktus, a robot vezet6 fejlesztéje.

A készliléket a kutatok tavaly kezdték el alkalmazni: Gveghazban és szant6foldon is tesztelték
paradicsomkertészeti kultiraban, ami mas névényekre is kiterjeszthet6 a késébbiekben.

»A robot megalkotasa Ambrus Balint doktori munkajabdl indult ki, és blszkék vagyunk
arra, hogy mintaoltalomma valt. Fejlesztésiink azért is fontos, mert az Eurdpai Unié 2030-
ra emisszio- és novényvédoszer-csokkentést tlizott ki célul a mezégazdasagban, melyhez
a monitoringrobotok Ugy jarulnak hozza, hogy elérejelzéseikkel csokkentik az ilyen
beavatkozasok szamat. Altaluk észlelhetiink olyat is, ami szabad szemmel nem
érzékelhetd, és olyan nagyszamu adathoz férlink hozza gyorsan, ami segiti a
termesztéstechnoldgiai optimalizaciét a nagygazdasagokban is” - hizta ala dr. Nyéki
Aniké Eva egyetemi docens, a kutatdcsoport vezetéje.

A kutatasban dr. Ambrus Bélint és dr. Nyéki Aniké Eva mellett részt vett prof. dr. Neményi Miklds, a
Biolégiai Rendszerek és Precizids Technoldgiai Tanszék professor emeritusa, prof. dr. Kovacs Attila, a
tanszék vezetdje és dr. Teschner Gergely egyetemi adjunktus is.



Széchenyi Istvan Egyetem

A készllék a munkaerdhianyra is valaszt ad: csupan egy operatorral tobb ilyen eszkdz lzemeltethetd
egyszerre.

~Robotunk felhasznaldsa tulmutat a mezégazdasagon: mivel a készulék kisméret( és
olcso Uzemeltetés(, ezért mas agazatokban is hatékonyan alkalmazhatd. A mesterséges
intelligencianak koszénhetéen programozassal konnyen atalakithatd, igy detektalhatéak
olyan szinek és alakzatok is, melyek nem csak a ndvénytermesztésben teszik lehet6vé a
hasznalatat” - tette hozza dr. Nyéki Anika.

A Széchenyi-egyetem FelsOoktatasi és Ipari EgyUttmikodés Kézpontjanak (FIEK) feladata az
intézményben keletkezé szellemi alkotdsok piaci hasznositasanak elésegitése. Ennek fontos
alkotéeleme az iparjogvédelmi oltalmazhatdsag vizsgalata is: a hasznalatiminta-oltalom - amit a
mosonmagyardvari fejlesztési robot megkapott - a taldlmanyok jogi védelmének egy lehetséges Utja.

»A szabadalmi eljarashoz képest a hasznalatiminta-oltalom eljaras rendje egyszeribb és
gyorsabb. A szellemi alkotasok iparjogvédelmi stratégidjanak kialakitdsakor - a
szabadalmi Ugyvivékkel egylttmdkddve - szamos szempontot figyelembe vesziink, és
mindig arra torekszlnk, hogy Uzletileg hasznosithatd, illetve a feltaldlék szamara is
kedvez0 oltalmi format taldljuk meg. Az egyetem eredményességének mérészamaban igy
a szabadalmak mellett a hasznalatiminta-oltalmi bejelentések is kiemelt szerepet kapnak”
- emelte ki Kathi Dorottya, a FIEK szakreferense.

~Egyetemiink nemrégiben elfogadott szabadalmat kdvetéen bliszkék vagyunk az Ujabb
iprajogvédelmi oltalmat kapott fejlesztésre, ami nem csupan mosonmagyarévari

kutatdink kivételes aktivitasat tlikrozi, hanem munkajuk kimagaslé mindségét is” - hlzta
ala a FIEK Uzletfejlesztési menedzsere, Sziile Balint.
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A kutatdcsoport tagjai, dr. Teschner Gergely, dr. Ambrus Balint és
dr. Nyéki Aniké Eva a szantéfoldi robottal.
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A GPS-szel és kamerdval is ellatott szantéfoldi robot alig hatkilds és
kialakitasnak kdszonhetden teljesen elektromos meghajtasu, igy
kivaléan beilleszthetd a preciziés mezégazdasagba.
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