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Minden korabbinal gyorsabb tanulasra
lehetnek képesek a Toyota robotjai

Kevesen tudjak, hogy a részben vagy teljesen elektromos meghajtadsok mellett a Toyota vezetd
szerepelt tolt be a mesterséges intelligencia és a robotika teriletét érint6 fejlesztések tekintetében is.
Ezeknek a terlileteknek nem csupan az jov6 onvezet6 autdiban (és az autondm autdzas elészobajanak
tekintett aktiv biztonsagi és vezetéstamogatd rendszerekben) van kiemelt szerepe, hanem a tervezési
és gyartasi folyamatok optimalizalasaban is. A jovéképében dnmagat a vildg vezeté mobilitasi
szolgaltatdjaként definialé vallalat innovacids tevékenységét vezetd Toyota Research Institute (TRI)
ezUttal olyan technolégiat fejlesztett ki, amely forradalmasithatja a robotok tanulasi folyamatat. Az Uj
mesterséges intelligencia alapu difflzids politika lehetévé teszi a robotoknak, hogy egyszer(
utasitasok alapjan tanuljanak meg tobb mint 60 kézligyességi feladatot anélkdil, hogy Uj kodot
irnanak. Az érintés érzékelése kulcsfontossagu ebben a folyamatban, amely lehet6vé teszi a robotok
szamara az interakcid révén torténd tanulast. A TRI célja az, hogy a robotoknak 1000 Uj készséget
tanitson meg 2024 végéig. Az Uj technoldgia sebessége és megbizhatésaga jelentds Iépést jelent a
robotok hatékonyabba tételében, és hozzajarul a mindennapi életliink megkdnnyitéséhez.

Nem, a robotok nem veszik at a vildaguralmat. Ugyanakkor hamarosan elég okosak lehetnek ahhoz,
hogy atvegyék az olyan egyszer(, hétkdznapi feladatokat, mint példaul a fézés. Es ez a ,hamarosan”
talan még hamarabb eljon majd a Toyota Research Institute robotikusai altal a tanulasi
technoldgiaban elért 4j attorésnek koszonhetden.

Mérfoldkonek szamitd uj technoldgia

A TRI Robotics laboratériumaiban dolgozé tuddsok egy csoportja azon dolgozik, hogy a robotokat Ugy
fejlessze, hogy azok - a Mobilitas mindenkinek szellemében - képesek legyenek az embereket
tdmogatni. Legujabb fejlesztésiik pedig egy olyan, mérféldkének tekinthetd technolédgia, amely sokkal
okosabba és segit6készebbé teszi a robotokat. Ez a fejlesztés egy mesterséges intelligenciara éplil6
diffuzids politikan alapul, és egyszerlibben fogalmazva lehet6évé teszi a robotok szamara, hogy
gyorsabban tanuljak meg az Uj készségeket. A technoldgia jelentds 1épés a robotok szamara
kifejlesztett ,,nagy viselkedési modellek” (Large Behavior Models, LBM) felé, ugyandgy, ahogyan a
»nagy nyelvi modellek” (Large Language Models, LLM) nemrégiben forradalmasitottak a tarsalgasi
mesterséges intelligenciat.

Bovulo tanulasi képesség

A korabbi mddszerekkel ellentétben, amelyek lasstak voltak és csak bizonyos feladatokra
korldtozddtak, ez a megkdzelités mar lehetévé tette a TRI-nél dolgozé tuddsok szamara, hogy
egyetlen sor Uj kdd megirdsa nélkll tobb mint 60 kéziigyességi feladatot tanitsanak meg a
robotoknak. A TRI célja, hogy ezt a képességet tovabb bdvitse, és az év végére tobb szaz, 2024
végére pedig 1000 Uj készséget tanitson meg.

»Ez az Uj tanitdsi technika egyszerre nagyon hatékony és nagyon magas teljesitményd
viselkedéseket eredményez, lehetévé téve a robotok szdmara, hogy sok tekintetben
sokkal hatékonyabban erdsitsék az embereket.” - avat be Gill Pratt, a TRI vezérigazgatdja
és a Toyota vezet6 tudosa.
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Uj készség kevesebb mint egy nap alatt

igy miikddik ez a valé életben. Egy 'tanar’ egy tdvmikddtetd rendszer segitségével utasit egy robotot
bizonyos cselekvések végrehajtasara, lényegében egy kis készségkészlet bemutatdsaval. Ez jelenti a
folyamat kezdetét. Ezutdn a mesterséges intelligencian alapulé diffGziés politika tébb éran at szivja
magaba az informacidkat, és a hattérben finomitja a robot képességeit. Jellemz6en a robot tanitasa
délutan torténik, a tanulasi folyamat pedig egy éjszaka alatt. Amikor a csapat reggel visszatér, a robot
képes végrehajtani az éjszaka sordan megtanult Uj viselkedési formakat.

Tanulas az érintésen keresztul

Az érintésérzékelés létfontossagu szempont ebben a tanulasi folyamatban. Ahogy az emberek is
jobban tanulnak az érintés és az interakcié révén, Ugy a robotok is nagy hasznat veszik ennek. Egy
haptikus eszkdznek kdszdnhetéen, amely a tanité szamara az érintés érzékét szimulalja, a robotok
mostantdl a kornyezetiikkel valé interakcié révén tanulhatnak és fejleszthetik képességeiket.
Ellenkezd esetben nehezen tudnak hatékonyan végrehajtani a feladatokat. Ha érintés Utjan tud
interakciéba lépni a kdrnyezetével, akkor sikeressé valik kilonbdz6 miveletek végrehajtasaban,
példaul egy palacsinta megforditdsaban, ami jél mutatja az érintés beépitésének erejét a tanuldsi
folyamatba.

»~Ami annyira izgalmas ebben az Uj megkdzelitésben, az az a sebesség és megbizhatdsag,
amellyel Uj készségeket tudunk hozzaadni. Mivel ezek a készségek kdzvetlendl a
kameraképek és a tapintasérzékelés alapjan, kizardlag tanult reprezentacidkat hasznalva
mUkodnek, még olyan feladatokban is képesek jél teljesiteni, amelyek deformalhaté
targyakat, ruhat és folyadékot tartalmaznak - ezek mindegyike hagyomanyosan rendkivil
nehéz feladatot jelentettek a robotok szamara.”- arulja el Russ Tedrake, a TRI robotikai
kutatasért felelds alelnoke.

Arrél, hogy hogyan torténik a robotok tanitdsa, az alabbi linken tekintheté meg vided: Teaching
Robots New Behaviors (youtube.com
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https://www.youtube.com/watch?v=w-CGSQAO5-Q
https://www.youtube.com/watch?v=w-CGSQAO5-Q
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Ez a sajtokozlemény a kovetkezd linken érhetd el:
https://hellosajto.hu/10082/minden-korabbinal-gyorsabb-tanulasra-lehetnek-kepesek-a-toyota-robotjai
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