Budapesti Miiszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem
Valds jarmuiranyitas a felhobol uttoroként a
BME kutatomeérnokeivel

Sikeres demonstracié az automatizalt jarmUvek tesztelésének és mlkddésének tdmogatasat szolgald
kdzponti rendszer fejlesztésében az EUREKA Central System projekt keretében.

A konzorciumvezetd Budapesti M(iszaki és gazdasagtudomanyi Egyetem és a konzorciumi tag osztrak
Virtual Vehicle Research GmbH altal november 8-10. k6z6tt megvaldsitott demonstracié az elsé olyan
alkalom volt, hogy szabvanyos interfészeken keresztiil egy klls6 partner a kdzponti rendszer
szolgaltatasat vette igénybe a tesztjarmd altal végrehajtandd mandverek vezérléséhez.

A demonstracié soran a jarmdvet a kozponti rendszer altal a valds id6ben el6allé digitalis ikermodell
alapjan megtervezett és a tesztjarminek kuldoétt Utvonalon vezették végig. Egy tovabbi kisérlet soran
pedig a jarmlnek kozvetlenll a felh6bdl alacsonyszint(i kontrollizeneteket kiildtek, azaz a kozponti
rendszer vezette a jarmUvet. A mandver tervezése soran a cél a fizikai gyalogos, illetve virtualis
gyalogos kikertiilése volt. Ismereteink szerint ez az elsd olyan publikalt kisérlet a vildgon, ahol valés
korilmények kozott valds jarmuvet valds palyan szabvanyos interfészeken keresztiil felhdalapu
kdzponti rendszerbdl iranyitottak.

Révid Andras a BME Gépjarmiitechnolégia Tanszék Onvezetd Jarmiivek kutatécsoportjanak vezetdje
és a konzorcium szakmai vezetdje a demonstracié utan elmondta: Nagyon 6rulok, és sikerként
kényvelem el, hogy a kitlizott célokat a teszteken megfelel6en teljesiteni tudtuk, és sikerult valds
korllmények kozott bemutatni a felhd alapu jarmuiranyitds mikodését.”

Az infrastruktdrdba kihelyezett szenzorok kiemelt lehetséget kindlnak a kornyezet digitalis
ikermodelljének elballitdsara, beleértve a statikus és dinamikus elemeket egyarant. A digitalis
ikermodell esetlinkben egy Un. kézponti rendszerben all eld, kilonféle infrastruktlra szenzorokbol
kinyert magasabb szint( adatok alapjan, amely ismeretében szamos tovabbi - a kézponti rendszer
altal szolgaltatott - vezetéstamogatd vagy autondm jarmdfunkcié megvaldsitasara, valamint azok
automatizalt tesztelésére nyilik lehetdség. Egyik ilyen funkcié pl. az akadalyok autoném médon valé
elkerilése, ahol az akadaly elkerlléséhez szlikséges trajektdriat a kdzponti rendszer tervezi meg a
rendelkezésre allé digitalis ikermodell alapjan, amelyet a jarmiinek tovabbit. A jarmd pedig a sajat
iranyitasi mechanizmusaira tdmaszkodva végigmegy ezen a tervezett Gtvonalon, elkerllve az
utkozést.

Az EUREKA Central System projekt ( 2020-1.2.3-EUREKA-2021-00001; Finanszirozé: Nemzeti Kutatasi,
Fejlesztési és Innovacios Alap) keretében a ZalaZONE tesztpalyan végzett demonstracio soran egy
ilyen - a kdzponti rendszer altal szolgaltatott - funkcié kerult bemutatasra magyar-osztrak részvétellel.
Az osztrak Virtual Vehicle az auté- és vasuti ipar vezeté nemzetkdzi K+F kdzpontja, mely a
jarmfejlesztés fejlett virtualizacidjara dsszpontosit.

A tesztelést 20-50 km/éra sebességeken végezték, kovetkezd 1épésként ennél magasabb sebességek
mellett fogjak vizsgalni a rendszer mikddését. A fejlesztémunka eredményeként elsésorban fejlett
vezetéstamogatd rendszerek tesztelésének automatikus végrehajtasa valhat lehetévé, valamint
logisztikai kdzpontokban a jarmUvek kézpontbdl torténd iranyitdsahoz adhat hatékony megoldast.
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